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ﬂ H ﬁ | PROPOJTE KABELY SE STEJNYM OZNACENIM. | 7258
ﬂ POKUD JE NUTNE PRODLOUZIT KABELY, PRODLUZTE | NASTAVTE MEZERU MEZI PASTORKEM A KOLEM ~ 2,5 mm .
JE MEZI REGULATOREM A MOTOREM. KABELY MEZI
REGULATOREM A BATERIEMI PONECHTE KRATKE .
DOPORUCENE BATERIE: 38 NEJMENE 2600 [mAh], I
& KTERE SNESOU KRATKODOBY VYBIJEC! PROUD
3 NAD 100 [A]. LED
g
o o PRIPOJTE ZAPALOVANI K PRIJMACI DO VOLNEHO ERO
KANALU, KTERY UMOZNUJE NASTAVIT DVE pwm
POZICE. —|
oOE Om ee
SERVO SYTICE SE RVO (D ~z
} o4 o [T}
< é o ‘_)
B = [ ©x <C
K] <€ o o
O ] ~ <
Q
o} < =z
LED V] s
ZAPALOV ANi| w =
SVITICI LED DIODA SIGNALIZUJE AKTIVOVANE o 0
ZAPALOVANI . KDYZ LED NESVITI, ZAPALOVANS o
g G NEGENERUJE JISKRU.
s
ES
KROK 1 KROK 3
KONTROLA SPOJENI S RADIEM DEJTE RUCE MIMO DOSAH VRTULE
- REGULATOR ELEKTROMOTORU NEPRIPOJUJTE K BATERII PRIPOJTE ZAPALOVANI A REGULATOR K BATERIIM.
- ZAPNETE PRIJIMAC AND VYSILAC i o i o
- PRIPOJTE ZAPALOVANI K BATERIIM NIKDY NEZAPINEJTE ZAPALOVANI POKUD NENi BOTKA ZAPALOVANI NA
- ZKONTROLUJTE OBE POZICE PREPINACE NA VYSILAGI: SViCcCE!
PWM POD 1.3ms = LED NESVITi
PWM NAD 1.7ms = LED SVIT{ STEP 4
POKUD LED NEREAGUJE NA ZMENU POLOHY PREPINACE, — —
- napéti baterii pfijimace pfili§ nizké START / STOP MOTORU, VSTUP DO PROGRAMOVAN{ ZAPALOVANI
- vyzkousejte jiny kanal vysilace
- VYPNETE ZAPALOVANI ! sTop,
ZAPALOVANI NEGENERUJE JISKRU,
KROK 2 PWM < 1.3 ms | LED NESVITI.
NASTAVTE POZADOVANOU POZICI NA VYSILACI.
BATERIOVY TEST VYPNUT. POCKEJTE 10 SEC. ZAPALOVANI ZABZUCI, NYNi
PWM < 1.3 JSTE V PROGRAMOVACI SEKVENCI.
-0 MS PWM ~ 1.5 ms | NASLEDUJTE INSTRUKCE V MANUALU
— — - p ZAPALOVANI
PROGRAMOVANI ZAPALOVANI - POUZIJTE KANAL
PLYNU PRO ZMENU NASTAVENI ZAPLOVANI.
PWM ~ 1.5 ms | (mlZete poZit servotester ) START
NASLEDUJTE INSTRUKCE V MANUALU ZAPALOVANI. ZAPALOVAN| GENERUJE JISKRU,
BATERIOVY TEST ZAPNUT. PWM > 1.7 ms | STARTER NASTARTUJE MOTOR A AUTOMATICKY
PWM > 1.7 ms VYPNE KDYZ MOTOR BEZI,
LED SVITI.




1-UPEVNETE SENZOR ZAPALOVANI NA MOTOR

2-VLOZTE STARTER (1) DO DRZAKU (2)

3-UPEVNETE DRZAK SE STARTEREM NA UPRAVENY POVRCH KLIKOVE SKRINE (3)
4-CASTECNE UTAHNETE SROUBY (4) A (5)

5-VLOZTE PODLOZKU VRTULE (7) NA CENTRALNI SROUB VRTULE

6-UPEVNETE OZUBENY VENEC (8) A VRTULI NA UNASEC MOTORU
7-NASTAVTE MEZERU MEZI PASTORKEM A VENCEM NA 2,5mm

8-UTAHNETE SROUB (5) 10Nm

9-UTAHNETE SROUBY (4) 10Nm

10-PO OVERENI ZASTAVBY MOTORU A ZKUSEBNIM STARTU SUNDEJTE VRTULI
11-NASADTE KRYT PASTORKU (6) A POJISTETE LOCTITEM 326

1-FIX IGNITION SENZOR ON ENGINE

2-PUT STARTER (1) INTO FLANGE (2)

3-FIX FLANGE WITH STARTER ON ADAPTED SURFACE OF CRANK CASE (3)
4-PARTLY TIGHTEN BOLTS (4) A (5)

5-PUT PROPELLER WASHER (7) ON CENTRAL PROPELLER SCREW

6-FIX SPROCKET (8) AND PROPELLER ON ENGINE 'S DRIVE WASHER
7-ADJUST GAP BETWEEN SPROCKETS TO 2,5mm

8-TIGHTEN BOLT (5) 10Nm

9-TIGHTEN BOLTS (4) 10Nm

10-AFTER A TESTING START REMOVE PROPELLER AND FIX SPROCKET COVER (6)
11-SECURE THE COVER BY LOCTITE 326
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