Instalace dvou serv na jeden ovladaci prvek ( napr. kridélko)

1. Nejprve prifadime prvky v menu Model->Parametry funkci




3. KaZdé servo samostatné nastavime. Nastaveni provadime tak aby se
vzajemné po celou drahu nepretahovali. Provedeme to pomoci
servobalancéru v kalibraci jednotlivych serv.

Servobalancér
008® B® Vychozi B g 61%ED

Kalibrace serv @

Kridélko 1 (2) 0%
Servo ¢.
Stred (Subtrim) 0%
Max. vychylka 100%
Min. vychylka -100%
Max. fyzicky limit 125%
Min. fyzicky limit -125%
Reverzace serva Ne ™

Zpozdéni nahoru/dolt 0.0s
Servobalancer

Pokud je jedno kormidlo fizeno vice servy, je doporuceno synchronizovat jejich
vychylky v celém rozsahu pohybu pomoci servobalancéru. Snizi se tim
namahani konstrukce, serv i jejich spotfeba. Obdobné Ize i synchronizovat
vychylky funkci, u kterych je tfeba zajistit shodnou vychylku v celém rozsahu
pohybu, napr. vztlakové klapky atd.

Doporuceny postup: u jednoho serva (hlavniho) ponechejte pribéh vychylky
bez zasahu, tedy na kfivce servobalancéru jako pfimku. U ostatnich serv upravte
body krivky servobalancéru tak, aby méla serva po zastaveni v celé draze
pohybu minimalni odbér proudu nebo utichla (poslechem).



Upozornéni: pred synchronizaci serv servolancéren je nutné v menu
,Model/Pripojena zatizeni/Prijimac/Vystupy prijimace” prepnout vSechna serva
ovladajici spolecné kormidlo do stejné skupiny (A/B/C).

X Vychozi B g 60%ED

REX7 Vystupy

<< Zpet
Vystupni pin Servo ¢. Skupina
Vystup 1 Motor 1 (1 AT
Vystup 2 Kridélko 1 (2 B
Vystup 3 Klapka 1 (3 CE
Vystup 4 Klapka 2 (4 A
Vystup 5 Kridélko 2 (5 B
Vystup 6 Vyskovka 1 (6
Vystup 7 Smerovka 1 (7
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Tip: v jednom modelu rozdélte rovhomérné vsechny funkce do vsech skupin,
zrychlite tim systém ovladani modelu.

Ovladani servobalancéru

Servobalancér umozniuje korekci drahy serva v jedenacti bodech jeho celého
rozsahu vychylky. Kazdy bod je moZzné upravit v rozsahu +/- 10% s rozlisSenim
0,1%. Pohyb po ose jedenactibodové kfivky je mozny bud pomoci 3D ovladace
nebo pohybem paky ovladajici prisluSnou funkci. Pfepinani mezi témito

moznostmi je mozné tlacitkem F2 -

o priovladani 3D ovladacem se méni hodnoty pouze jednoho vybraného
bodu servobalancéru

« pfiovladani pakou se prepocitavaji hodnoty sousednich bodl a dochazi
automaticky k vyhlazovani kfivky

Tlacitkem F4 -je mozné uzamknout polohu paky ovladajici prislusnou
funkci. Pri sefizovani krivky ji tedy neni nutné v potrebné poloze, a tim i
vychylce serv, pridrzovat manualné.



Tip: pro synchronizaci serv servobalancérem lze pouzit i méreni odbéru proudu
z palubniho napajeni CentralBoxem nebo senzorem MUI. V takovém pripadé je

mozné tlacitkem F1 - zobrazit hodnotu proudu na spolecné obrazovce se
servobalancérem.



