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Cesky IPRO,

1. Uvod

Regulatory SPIN PRO jsou néstupcem reguldtord urcenych pro fizeni stfidavych motordi
série SPIN. Rada s pfivlastkem PRO nabidne ve srovnani se starsim piibuznym rozsitené
moznosti v nastaveni, jako je napriklad automaticky predstih motoru, pfimé nastaveni
vypinaciho napéti ve voltech, ladéni rozjezdu pro riizné typy motord a tfeba i moznost
aktivovat mdd nastaveni autorotace u vrtulnikdi. Spektrum reguldtord Spin PRO je
nabizeno ve stejné ifi jako predchdzejicimodelyato od 11A az po 300A.

1.1Reguldtory SPIN pro

V3echny reguldtory (kromé typd oznacenych OPTO) obsahuiji stabilizétor napéti pro
pfijimac a serva, tzv. spinany BEC. Tento typ stabilizatoru nabizi vyssi proudovou
zatiZitelnosta hlavné nezvislost na velikosti vstupniho napéti.

Zakladnip y regulatori SPIN PRO s obvodem BEC:

SPIN 11 pro 1 5-17 25 55 32x23x6 12
SPIN 22 pro 22 5-17 2,5 55 | 32x23x7 26
SPIN 33 pro 33 5-21 3 55 | 42x23x7 32
SPIN 44 pro 44 5-26 5,5 | 52x25x10 44
SPIN 55 pro 55 5-34 5,5 | 52x25x12 60
SPIN 66 pro 70 5-26 5,5 | 52x25x12 56
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1.2 Reguldtory SPIN pro OPTO:

Regulatory SPIN PRO OPTO maji galvanicky oddéleny vstupni signal z pfijimace od
pohonnych akumulatorlia proto musime pouZit samostatné napdjeni pro piijimaca serva
(4-5 cankdi NiXX nebo 2-3 LiXX se stabilizatorem napétijako je napr. MAX BEC).

Requldtory jsou opatfeny dvéma konektory JR. Konektor na del3i trojlince s cernou
koncovkou je urcen pro pripojeni do pfijimace. Konektor na kratsi trojlince s cervenou
koncovkou je urcen pro komunikaci s JETI BOXem a pfipojuje se (pfi programovani a
nebo vycitavani dat) dozditky JETI BOXu oznacené imp. +-.

Zakladni parametry regulatori SPIN PRO OPTO:

Typ Trvaly Napdjeci BEC BEC Rozméry Hmotnost
proud napéti [A] [V] [mm] 0]
[Al vl

SPIN 66 pro opto 70 6-26 - - | 52x25x12 45
SPIN 75 pro opto 75 12-42 - - | 52x25x15 55
SPIN 77 pro opto 77 | 12-50 | - - | 65x55x17 110
SPIN 99 pro opto 90 | 12-50 | - - | 65x55x17 110
SPIN125proopto | 125 | 12-50 - - | 65x55x25 120
SPIN 200 proopto | 170 | 18-59 - - | 63x120x27 326
SPIN300 proopto | 220 | 18-59 - - | 63x120x27 360

2. Pripojeni regulatoru
2.1 Obecnépodminky pripojenireguldtoru:

« pouzivejte pouze provéfené a nové konektory, které musi byt peclivé pfipdjeny k
vodiciim

« proreguldtory SPIN 11a SPIN 22 doporucujeme konektory G2, pro vy33i typy G3,5 (max.
40 A), G4 (max. 75A) , G5,5 (max. 150A). Po pfipajeni konektor(i zkontrolujte, jestli
pruzny clen v predni ¢asti konektoru zlistal otocny. Miize se stat, Ze tavidlo vyvzlind po
povrchu konektoru a v krajnim pripadé galvanicky oddéli pruzny clen od téla konektoru.
Resenim je omyti konektoru pomoci $tétce lihem nebo nitrofedidlem. Po dobu provozu
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dbejte na Cistotu konektord a silu potfebnou na spojeni. Pokud je sila mald okamzité
konektory vymérite. Doporucujeme konektory ménit po 1-2 letovych sezondch.

sprdvné zapdjeny konektor Spatné zapdjend konektor

« vzdalenost mezi motorem a requldtorem by neméla prekrocit 10-15 cm. Vodice k
pohonnych akumuldtorGim je mozné prodlouZit na délku 20-25 cm. Dal3i prodluZovani
vodicli od pohonnych akumuldtord je mozné v pfipadé, Ze se k vodicGim paralelné piipdji
elektrolytické kondenzatory (s nizkym vnitfnim odporem tzv. low ESR, na odpovidajici
napéti, stovky mikrofarad) a to kazdych 25cm.

« konektor JR (¢erné koncovka) zasuiite do pfijimace — kanél fizeni motoru

* konektor JR (Cervend koncovka) zasurite do pfijimace systému Duplex — EXT (popf.
EXPANDERu).

2.2 Pipojeni regulatorii SPIN 125 opto, SPIN 200 opto a SPIN 300 opto:
Reguldtor SPIN 125/200/300 obsahuje pomocny obvod, ktery zabrafuje jiskfeni pfi
pfipojovani regulatoru k akumulatoru.
Postup piipojeni:
1)pfipojte zdporny pdl reguldtoru (vodi¢ 2x4 mm’) k zapornému pdlu akumuldtoru
2)pfipojte tenky cerveny vodic (1,5 mm’) ke kladnému polu akumuldtoru
3)piipojte kladny pél regulétoru (vodi¢ 2x4 mm?’) ke kladnému pélu akumulatoru
Postup odpojeni:
1)odpojte tenky cerveny vodié (1,5 mm’) od kladného pélu akumuldtoru
3)odpojte zaporny pol regulétoru (vodi¢ 2x4 mm’) od z&porného polu akumulatoru
3)odpojte kladny pol requlatoru (vodic 2x4 mm’) od kladného pélu akumulétoru

Popripojenipohonnych akumuldtoriipracujtes modelemtak, jako kdybyse
vrtulemohlakdykolivroztocit!!!




|SPIN/BROW & a

3. Online telemetrie (neplati pro reguldtory SPIN PRO 11,22 a 33)

Regulator SPIN PRO umoziiuje prostiednictvim JetiBoxu zobrazovat stav regulatoru v redlném case. JR
konektor s cervenou koncovkou lze pripojit pfimo k JetiBoxu nebo do vstupu EXT. pfijimace DUPLEX
2,4GHz. Nastaveni parametri regulatoru pomoci JetiBoxu Ize provést pouze v pripadé, kdy je JR
konektor s cernou koncovkou (ovlddani motoru) je odpojen od piijimace (nebo je pfijimace vypnut).
Pokud reguldtor po zapnuti napéjeni detekuje na vstupu JR konektoru s ¢ernou koncovkou servo
impuls, prejde automaticky do rezimu zobrazovéni telemetrickych tidajd. V tomto rezimu nereaguje
requldtor nastisk tlacitek JetiBoxu.

Na LCD JetiBoxu jsou zobrazeny nasledujici data:

Aktudlni vykon v procentech:

R80% — motor hézi, hodnota v procentech udava napéti na motoru
B100% — motor brzdi, hodnota v procentech udava brzdici icinek

B 0% - stopmotoru, bez brzdy

Aktudlni otdcky motoru:
jsouzobrazeny v pravém hornim rohu displeje. Hodnota je pfepoctena dle nastaveniregulatoru (pocet
poliimotorua prevodového poméru prevodovky) aje uddvénav otackach zaminutu.

Aktudlni napéti
v levém spodnim rohu LCD JETIBOXu je zobrazeno aktualni napéti pohonnych akumulatord

Aktudlni teplota:
v pravém dolnim rohu je zobrazena aktudlni teplota reguldtoru

Chybové stavy:

uprosted spodniho féddku jsou zobrazeny chybové stavy, pouze pokud nastaly.

U — reguldtor zaznamenal hodnotu napdjectho napéti, kterd je pod nastavenym vypinacim napétim
C —nastala chyba komutace, requlator zaznamenal chybu ve cteni polohy motoru

T — byla aktivovéna tepelnd ochrana reguldtoru , byla prekrocena nastavend maximaini teplota

4. Nastavovani pomoci R/C soupravy

V menu manualniho nastaveni (MAN Nastav) musi byt povoleno nastaveni pomoci R/C soupravy

(nastaveni pomoci R/C soupravy-ON). Toto je z vyroby povoleno.

Postup nastaveni:

1.piiipojte requldtor k pfijimaci pomoci konektoru JR zasunutim do kanalu fizeni motoru a pfipojte

motor.

2.piresuite péku fizeni motoru do polohy ,PIny plyn”, zapnéte vysila¢ a pfipojte pohonné
akumuldtory.
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3.zapnéte vypinac napdjeni (neplati pro SPIN 11), po 55 se ozvou Ctyfi tony. V pfipadé okamZitého
stazeni paky ovladani motoru do polohy vypnuto, ulozi hodnotu vychylky piného plynu do paméti
(ENDPOINT), vopacném piiipadé nésleduje:

Tx Power ON

tim?7 RxPower ON
\1[ 55

DDND —— Firstmelody
J e
——

Brake

o7

Acro inrunner

5

1
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

ﬁWl

(D) Setting saved

jednoduchy ton - Méd 1 Acro inrunner:

- mdd je urceny pro akrobatické modely s pohonem motoru
klasické koncepce. (inrunner)
-brzdaneaktivni
-casovdni0°®
-Li-XX, 3,2V/clanek
dvojicetondi-Mod 2 Acrooutrunner:
- mdd je urceny pro akrobatické modely s motorem tzv. obracené
koncepce (outrunner)
- brzda neaktivni
-dasovani24°
-Li-XX, 3,2V/clanek
skupiny tfitond - Mod 3 Gliderinrunner:
- mdd je urceny pro vétroné s pohonem- elektromotor klasické
koncepce
-brzdaaktivni
- casovani0°
-Li-X¥, 3,2V/clanek
skupiny ¢ty toni - Mod 4 Glider outrunner:
- méd je urceny pro vétroné s pohonem-elektromotor tzv.
obrécenékoncepce (outrunner)
-brzdaaktivni
-Casovani24°
-Li-XX, 3,2V/clanek
skupiny péti tén(i-Méd 5 Heliconstant RPM:
- méd je urceny pro modely vrtulniki s pozadavkem na fizeni
stalych otacek i pfizméndch zatizeni/ odlehceni rotoru. Tento mod
nepodporuje rychlé prenastaveni otécek.
-¢asovani0°®
-Li-XX, 3,2V/cldnek
skupiny Sestitonii - Méd 6 HeliAuto:
- tento méd je podobny jako 5, s tim, Ze rozsah otdcek rotoru je
nastavovan automaticky.
-Li-XX, 3,2V/cldnek

Potvrzeni nastaveni se provadi stazenim paky ovladani motoru do
polohy Vypnuto, béhem ténové signalizace konkrétniho modu.
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5. Nastavovani pomoci JETI-Boxu

Nastavovani provadime pomodi ctyi tlacitek: doleva(L), doprava(PJ, nahoru(™), doli(2],

Zasuiite konektor JR regulétoru s ¢ervenou koncovkou do zditky oznac. Impuls + -, kterou naleznete
napravéstrané JETIBOXU.

Pred pripojenimpohonnych akumuldtori sejmétez bezpecnostnich diivodii vrtulizmodelu.
Do konektoru oznaceného + - nic nepiipojujte.

Pripojte pohonné akumuldtory a zapnéte vypinac - napdjeni prijimace (neplati pro Spin11 a opto
reguldtory). Na displeji se objevi nzev pfipojeného reguldtoru. Tlacitky L a P ziskdte podrobnéjsi
informace ovasemreguldtoru.

Pomoci tlacitka D se dostavame na Fadek volby zdkladnich rezimd, kde vybereme bud' vyciténi
naméfenych hodnot nebo prenastaveni parametri requlétoru (Mereni a Nastaveni), tlacitky L a P
vybereme MERENI, MAN. NASTAVENI nebo AUTO NAST.

5.1 Méreni

MERENI — pokra¢ujeme tlacitkem D

Reguldtor registruje max. teplotu po dobu provozu a éas kdy byla dosazena. Cas se
méfiod prvniho rozto¢eni motoru.

MaximalniTeplota
@©

AktualniTeplota | - Displej ukazuje aktudlni teplotu reguldtoru.
D

— 1 Reguldtor registruje max. napéti pohonnych akumuldtordi pocinaje prvnim
Maximalni Napeti \ y b Y
roztocenim motoru a cas, ve kterém bylahodnota dosazena.

D

roztocenim motoru a Cas, ve kterém byla hodnota dosazena.

Okamzité napétiakumulétord.
©

Reguldtorregistruje celkovou dobu chodu motoru.
©
©

Regultor registruje min.napéti pohonnych akumulatord pocinaje prvnim
Minimalni Napeti g gistru peti p ) pocinaje p
(®©

Regulator registruje celkovy Cas pfipojeni reguldtoru (aktivace), az po jeho
vypnuti. Cas se méfi od prvnihorozto¢eni motoru.
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PocetPolu Motoru

®©

Prevod
()
[MaxOtacky motorul
@©

MaxOtacky vrtule

®©

Névrat na
nabidku

Zadejte pomoci tlacitek L-P pocet poli motoru. Tento parametr je dileZity pro
spravné zobrazeni otécek.

Zadejte prevodovy pomér prevodovky. Pri pouZiti pfimého nahonuzvolte 1,0:1

Regulator registruje max.otdcky motoru za provozu a cas kdy byly otécky
dosazeny.

Reguldtorregistruje max.otacky vrtule za provozu a cas kdy byly otacky dosazeny.

Pri prekroceni parametri — napéti(U), teploty(T) a komutace(C) se aktivuji
ochrany a dojde k vypnuti motoru. Udaj ,y” znamens, 7e doslo k prekroceni
parametrii (k chybé), idaj,n”znamend, Ze parametry nebyly piekroceny.

Pomoci chybového hldSenilze zjistit pficinu vypnuti.

Pozn. Ochrana pri nesprdvné komutaci(C)- pokud pri komutaci vznikd prilis
mnoho chyb vlivem konstrukce motoru aneni zaruceny bezpecny provoz. V nékterych
priipadech Ize tento problém odstranit zvySenim casovdnimotoru (Timing).

5.2 Manualni nastaveni

MAN.NASTAVENI

®©

Teplotni Ochrana

A

U manudlniho nastaveni, lze ménit urcité parametry regultoru nebo kontrolovat
jejichnastaveni.

Pomoci tlacitek L-P Ize nastavit droveri tepelné ochrany regulatoru.

Predefinovanabrzda:

Prvni hodnota je pocatecni troveni brzdéni v %, druhd hodnota je konecnd
(roveri brzdéniv %, treti hodnota je ¢as brzdéni mezi prvnia druhou intenzitou.
Tlacitkem D potvrzujeme nastavenibrzdy.

V piipadé vypnuté brzdy preskocime nafadek Mod regulatoru

O

Brzdy

| Brzda |—>| Jemna Brzda H Stredni Brzda H Tvrda Brzda |—> Manual. Ndaslaven||
vV ©

v O

10
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5.2.1 Manudini Nastaveni Brzdy

(as od vypnuti motoru po aktivaci brzdy. Pomoci tl. L-P Ize nastavit 0-7s.

Pocdtecni drove brzdéni v %. Nastavovani pomoci tl. L-P..

Konetna tiroven brzdéni v %. Nastavovani pomoci tl. L-P.

Nabeh Brzdy Rychlost brzdéni (¢as mezi pocatkem brzdéni a dosazenim konecného
nastaveného brzdného Gcinku). Cas nastavujeme pomoi tl. L-P.
Vol -
P P P P
|Modregulamru H Normal |Q>| Rychla odezva H Konstant ot. H Konst.ot. Auto |
BV @ Y ® Y © T 0

nastaveni regulatoru:

Normal Rychla odezva Konstant ot. Konst.ot.Auto
zdkladni nastaveni | s rychlou odezvou pfi zméné vykonu. | spozadavkemna | spoZadavkem na
reguldtoru Rychlost rozjezdu motoru je dana fizeni regulace fizeni regulace
prrevazné pro nastavenim v polozce akcelerace. otacek. Toto otdcek. Vsechny
modely letadel. Toto nastaveni je vhodné pro nastaveni parametry véetné
soutézni akrobatické modely. Pro umoziiuje rozsahu
modely vrtulnikii v rezimu mixu | manudlni nastaveni regulovanych
kolektivu a vykonu motoru (kfivky) a viech otacek jsou
také pro tzv. x-koptery. V tomto pozadovanych automaticky
rezimu Ize povolit méd autorotace, parametrii. nastaveny.
pak je mozné nastavit rychlost
rozjezdu motoru bud'podle globalni
akeelerace nebo akcelerace
zautorotace. Rozhodovaci troven
akcelerace rozjezdu motoru je ddna
vychylkou z prijimace viz. nastaveni
autorotace.

PocetPolu Motoru| - Nastaveni poctu pél& motoru pomoci tl. L-P

Nastavovani (L-P) celkového prevodového poméru prevodovky

Nastavovani (L-P) maximalnich pozadovanych otécek rotoru

n
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Citlivost rizeni

C

A

Auto Rotace

A 4

Predstih Motoru

®©

4

FrekvenceSpinani

D
4

Akcelerace
v @

Pomodi tlacitek L-P nastavujeme rychlost vyrovnvéni odchylek otécek. Cim
men3i islo, tim jsou zdsahy rychlejsi. Vzdy postupujeme od vyssiho cisla. Pfi
prekroceni urcité hranice pracuje regulétor nestabilné

(obdoba pregyrovanimodelu vrtulniku).

- povoluje nebo zakazuje rezim rozjezdu motoru z autorotace. V pfipadé povoleni
autorotace dojde k rozdéleni vyjchylky pro stop motoru na dvé césti. Start motoru
s autorotaci, kdy se provede rychly rozjezd motoru (na zékladé nastaveni
akceleracez autorotace) a nebo rozjezd motoru dle nastaveni globélni akcelerace.
Pokud pfi vypnuti motoru bude vychylka vétsi nez rozhodovaci trover autorotace,
bude se regulator fidit pfirozjezdu nastavenim akcelerace dle nastaveniakcelerace
z autorotace, Pokud bude vychylka mensi nez rozhodovaci tiroveri autorotace,
bude se provadét rozjezd motoru dle globalniho nastaveni akcelerace.

Priklad nastaveni autorotace pro vrtulnik. GlobdIni akcelerace je nastavend na
hodnotu 10s (z 0 na 100%). Akcelerace z autorotace na hodnotu 0,5s. Zapneme
prijimac s velikosti vychylky odpovidajici stop motoru. Rozjezd motoru bude pomaly
dle nastaveni globdini akcelerace, vychylka byla pod rozhodovaci drovni. Pokud
provedeme manévr autorotace a vypneme motor s Vychylkou ovladace nad
rozhodovacitirovni tak piiopétovnémzapnutimotoru bude rozjezd rychly.

stop  rozjezd plny
motoru motoru plyn

— i
0,1ms  0,1ms, 1

rozhodovad  rozjezd
troveri  motoru
Autorotace

Casovani motoru (pfedstih) — nastavovani pomoci tl. L-P. Nastaveni casovani
motoru v rozsahu 0° az 30°. Lze zadat i automaticky predstih, kdy je nastaven
prredstih automaticky dle typu motoru.

Doporucenéhodnoty: 2pélovy motor...0-5°,4p motor...0-10°, 6p motor..0-20°,
8pavic...20-30°- nutnévpripadé tzv. obrdcené koncepce motoru

Modulacni kmitocet pfi fizeni motoru v regulacni oblasti. Vzdy pouzivejte 8kHz.
Jedinouvyjimkoujsou tzv. Bezzelezné motory (Tango, Samba).
U téchto motori je doporucend frekvence 32 kHz.

Rychlost akcelerace (globalni) motoru. Plati zdsada — ¢im vetsi vrtule, tim deli
musi byt hodnota akcelerace. Pro velké obrécené motory pouZivejte akceleraci2 a
vicesekund. Promodely vrtulniku doporucujeme pouzit akceleraci 5 avice sekund.

12
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} @ moznost pfimého nastaveni vypinaciho napéti requlatoru ve

voltech
4—@| Typ Akumulatoru |) Prime nastaveni |

Y @

vy O
Ty”Akumf'la“”“ pocet dlanku LXK Pomoci' tl. L-P zaddme typ pohonného
NiCd/NiMh akumulatoru.
v v ©

Pro NiCd/NiMh zaddme pomoci tl. L-P min.napéti

NiCd/Mh Li-XX vypinaci na dének. Pro Lilon/LiPol miizeme zadat bud
vypinaci U/danek U /clanek automatické urceni poctu clankii (pohodiné, kdyz
Y @© () létdme na sady s riiznym poctem clanki) nebo
nastavit konkrétni pocet clank. Pro LiFe clanky

doporucujeme nepouzivat automatickou detekci

poctu ¢lénkd, ale piimo nastavit jejich konkrétni pocet. Déle pomocitl. Da tl. L-P
nastavime min.napétina clanek.

<

A

Vyp.U Nastaveno Informace o velikosti nastaveného vypinaciho napéti. Pfi NiCd/NiMh nebo u

nastaveni automatické detekce pro Lilon/LiPol, vychdzi tato hodnota z aktuélniho
(0 napétipfipojenych pohonnych akumulatord.

»i

Iptisob vypnuti motoru pii poklesu napéti pohonnych akumulatord na

nastavenou hodnotu. Ubirani vykonu — postupné snizovani vykonu motoru.

(o) Okamité — okamité zastaveni motoru. Tento zpiisob doporucujeme pouzivat
kviili bezpecnosti u modeld s elektromotorem a pohonym akumuldtorem typu
NiCd neboNiMh.

A )
VychoziVychylka Pocétecni bod regulace se bere jako okamZitd hodnota polohy ovlddaci paky
motoruv poloze stop.

Ipusob Vypinani

Nastaveni pocatecniho bodu regulace jako fixni hodnota v ms.
Hodnoty se nastavujipomocitl. L-P.

>

PevnaVychoziVych

de

A

Plny plyn Pomoci tl. L-P nastavime poZadovanou hodnotu polohy piného plynu. Tuto
o hodnotu lze zadati pomocivysilace (viz. Nastavovani pomociR/Csoupravy).

(P)
Automatické roztazeni requlacni oblasti pfi prekroceni $itky impulsu nastaveného
PnehoPynu_J 4 t3dku Plng Plyn.

PenaliychoziVych Zafixovani hodnoty nastaveni na fadku END POINT jako polohy

,100% vykonu”, pfi prekroceni této hodnoty nedochdzi k
© roztazeniregulacni oblasti.
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Regulacnikfivka:

-Logaritmicka — logaritmicky priibéh otacek s vychylkou ovladani paky (linedrni
pribéh vykonu s vychylkou ovladani paky). Tento pribéh pouzivame,
pohybujeme-lise povétsinu doby letu v oblasti 50% pIného plynu.

- Linearni — linedmi pribéh otacek s vychylkou ovladani paky. Tento priibéh
pouzivdme, pohybujeme-lise povétSinu doby letuvoblasti 30% pIného plynu.

- Exponencialni — exponencidlni priibéh otacek s vychylkou ovladani paky. Tento
priibéh pouzivame pro extrémné piemotorované modely letadel.

Krivka Plynu

A 4

Rotace Motoru | - Smys| toceni motoru nastavime pomoci tl. L-P

Startovaci vykon | - Nastaveni pocate¢niho vykonu reguldtoru pfi rozjezdu motoru z nulovych otdcek.
Pocétecni vykon je uréovan automaticky a zde Ize jeho hodnotu doladit podle
poutitinebo podle typumotoru. Cim mensinastavené hodnota, tim jemnéjsi bude
rozbéh motoru napf. pro modely vrtulnikii nebo pro motory s nizkym poctem
zdvitdi. Pro motory s vysokym poctem zavitd doporucujeme zvysit nastaveni do
kladnych hodnot.

v
Nastaveni pomoci

RC souprav! Lze povolit nebo zakézat pednastaveni reguldtoru pomoci RC soupravy.

1

Névrat na
nabidku

MAN.NASTAVENI

5.3 Automatickeé nastaveni

Tento zpiisob pouzivame pro rychlé a jednoduché zprovoznénireguldtoru pro

napr. ,zabloudéni” v nastavovani. Obsah nastaveni odpovidd rucnimu

I

|

Akro.M-inrunner

nastavovanipomoci R/Csoupravy (vizbod 4.).

AkrobatM-Obezka
Potvrzeni nastaveniprovedemetl. P

Vetr.M-inrunner

Vetron M-Obezka

HELI Konst.RPM

HELI Auto
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6. Doporuceni

6.1 ProdluZovaninapajecich kabeli.

Pokud je potfeba, zdsadné prodluzujeme vodice od akumulétoru k reguldtoru a to stejnym nebo
vyssim prifezem. Pfi prodlouzeni o vice nez 20 cm, je nutné zafadit mezi vodice elektrolyticky
kondenzétor s nizkou impedanci o kapacité 100-300 pF. Tyto kondenzétory musi byt zafazeny na
kazdych 25-30cm délky vodic.

6.2 Vicemotorové modely

Doporucujeme pouzivat pro kazdy motor stejny typ regulatoru. Pii pouZiti regulétoru SPIN, zapneme
pouzejeden BEC. U ostatnich regulatordi ziistanou vypinace v poloze, VYPNUTO".

Pfi poutiti reguldtor(i s BEC obecné, je nutné pouZit pouze jeden spolecny pohonny akumuldtor. Pokud
chceme pouzit 2 a vice akumulatord, musibytspojeny paralelné.

6.3 Postup prozjisténi poctu péli motoru

Neznate-li pocet pdlti vaseho motoru kontaktujte vyrobce.

Pokud vlastnite otdckomér a zndte prevodovy pomér prevodovky (napfimo 1:1), mizete dle
nasledujiciho postupu pocet péli zjistit.

Roztocte motor a pomoci otdckomeéru zméfte maximalni otacky vrtule (rotoru). Pfipojte JETI Boxa v
menu MERENI prejdéte na zobrazeni maximalnich otacek vrtule (Max. Prop RPM). Pokud zobrazena
hodnota nesouhlasi s vami naméfenou, zkontrolujte nastaveni pievodového poméru (Gear) a dale
méfite nastaveni poctu pdld do té doby, nez vami zmérené otacky budou souhlasit s méfenim na JETI
Boxu (Max. Prop RPM). Vysledkem bude pocet p6ldi vaseho motoru (Motor Pole No.)

7. Bezpecnostni informace, zarucni podminky, zaruka a servis

7.1 Bezpecnost azdrucnipodminky

« Po piipojeni pohonnych akumuldtord pracujte s modelem tak, jako kdyby se vrtule mohla
kdykoliv roztocit!!!

« Dbejte na to, abyste regulatory SPINpro provozovali v suchu. Vlhkost miize zpéisobit korozi
elektroniky. Jakmile dojde k vniknuti kapaliny/vlhkosti do vyrobku, vypnéte jeja  nechte vysusit.
Vlhkosti poskozeny regultor je vétsinou neopravitelny a nebude uznana reklamace.

« Neotvirejte regulétory SPINpro a nesnazte se provadét ipravy. MiiZe to mit za nésledek
nevratné poskozeni vyrobku a nebude timto uznana reklamace.

« Dbejte na spravné zapdjeni a Cistotu vSech konektordi. U Spatné zapdjenych konektord (hlavné
motorovych), miize dojit ke zahofeni requldtoru. Takovy requlétor je neopravitelny a nebude
uzndna reklamace.

« Pouzivejte reguldtor vzdy na predepsané napajeci napéti a doporuceny proud. V opacném
pripadé muze dojit k nevratnému poskozeni requlatoru a nebude uznana reklamace.

- Dbejte pfi pripojeni requldtoru na spréavnou polaritu. V pripadé prepdlovani mize dojit k
nevratnému poskozeni reguldtoru a nebude uznana reklamace!

« Dfive nez poslete pfipadné nefunkéni requlétor do servisu, zkontrolujte, zda-li nedoslo pouze ke
$patnému nastaveni pres JETIBOX, pfip. vyzkousejte néjaky z prednastavenych rezimdi
(vizbod 5.3).
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« Zajistéte dostatecné chlazeni reguldtoru. V opacném pripadé miize dojit k vypinani tepelné
ochrany nebo v krajnim pipadé i k nevratnému poskozeni requlétoru.
« Regulétory SPINpro miize opravovat pouze kvalifikovany servis, jinak dojde ke ztraté zéruky.

7.2 Zdruka a servis

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésicli ode dne prodeje za predpokladu, Ze byl provozovén v
souladu s timto navodem, na piedepsané napéti a neni mechanicky poskozen. Pri reklamaci vyrobku
vidy prilozte doklad 0 zakoupeni vyrobku. Zarucnii pozérucniservis poskytuje vyrobce.

7.3 Technickdpodpora
Pokud si nejste jisti nastavenim nebo funkcnosti vyrobku kontaktujte nasi technickou podporu.
Technickou podporu naleznete bud'u distributora, nebo piiimo u vyrobce JETImodels.r.o..

8. Likvidace pouzitych elektronickych zafizeni

8.1 Informace pro uzivatele k likvidaci elektrickych a elektronickych zarizeni
(domdcnosti)informace pro uZivatele k likvidaci elektrickych a elektronickych zarizeni
(domdcnosti)
Uvedeny symbol na vyrobku nebo v privodni dokumentaci znamend, Ze
pouzité elektrické nebo elektronické vyrobky nesmi byt likvidovdny
(2 spolecné s komundlnim odpadem. Za ticelem sprdvné likvidace vyrobku jej
odevzdejte na urcenych sbérnych mistech, kde budou prijata zdarma.
E Sprdvnou likvidaci tohoto produktu pomiiZete zachovat cenné prirodni
}v‘ zdroje a napomdhdte prevenci potencidinich negativnich dopadii na
‘ Zivotni prostfedi a lidské zdravi;, coz by mohly byt diisledky nesprdvné
(o) likvidace odpadi. Dalsi podrobnosti si vyZddejte od mistniho tifadu nebo
nejblizsiho sbérného mista.

_ Pri nesprdvné likvidaci tohoto druhu odpadu mohou byt v souladu
sndrodnimipredpisy udéleny pokuty.

8.2 Informace pro uZivatele k likvidaci elektrickych a elektronickych zafizeni (firemni a
podnikové poutiti)

Prospravnou likvidaci elektrickych a elektronickych zafizenisi vyZadejte podrobné informace u Vaseho
prodejce nebo dodavatele.

8.3 Informace pro uzivatele k likvidaci elektrickych a elektronickych zafizeni v ostatnich
zemich mimo Evropskou unii

VySe uvedeny symbol je platny pouze v zemich Evropské unie. Pro sprévnou likvidaci elektrickych a
elektronickych zafizeni si vyzadejte podrobné informace u Vasich ifaddi nebo prodejce zafizeni.

O
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